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Manual Técnico

ADO03-4-200-CN

Descricdo do Médulo:

Servo Drive AD, Alimentacgdo Trifasica de 230VAC & 440 VAC (Full Range), Corrente Maxima de 20A e
disponibilidade para conexado em rede CANOpen.

Uma de suas principais caracteristicas € a conexao com qualquer servo motor que possua o Resolver
como sinal de feedback.

Codigo dos ServoDrives Ativa:

Cadigo Descrigao
ADO01-4-026-XX DRIVE ATIVA ATE 440V-2,6A- RES. FRENAGEM
ADO01-4-026-CN DRIVE ATIVA ATE 440V-2,6A- RES. FREN-CAN
ADO01-4-026-DP DRIVE ATIVA ATE 440V-2,6A- RES. FREN-DP
ADO02-4-120-XX DRIVE ATIVA ATE 440V-12A- RES. FRENAGEM
AD02-4-120-CN DRIVE ATIVA ATE 440V-12A- RES. FREN-CAN
AD02-4-120-DP DRIVE ATIVA ATE 440V-12A- RES. FREN-DP
ADO03-4-200-XX DRIVE ATIVA ATE 440V-20 A- RES. FRENAGEM
AD03-4-200-CN DRIVE ATIVA ATE 440V-20A- RES. FREN-CAN
AD03-4-200-DP DRIVE ATIVA ATE 440V-20A- RES. FREN-DP
ADO04-4-400-XX DRIVE ATIVA ATE 440V-40A- RES. FRENAGEM
ADO04-4-400-CN DRIVE ATIVA ATE 440V-40A- RES. FREN-CAN
ADO04-4-400-DP DRIVE ATIVA ATE 440V-40A- RES. FREN-DP
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Tipos de Controle

Controle Eixo Eletrénico;
CAME Eletronico;

Caracteristicas Elétricas

Controle de Velocidade (Analégico, Pulso/Dire¢do, Entrada de Frequéncia)
Controle de Torque (Aanaldgico, Selecao via Entrada Digital)
Controle de Posicdo (Incremental e Absoluto);

Alimentacédo AC (Poténcia)

Trifasico 50/60Hz 230V =— 400V

Alimentacdo AC - Parte Logica

220 VAC. Poténcia requerida 20 VA

Saidas Digitais

N°% optoisclada PNP 24V DC 8 mA

Entradas Digitais

N° optoisolada PNP 15:29V DC Impedéancia
=3,6KQ

Entrada Analogica - Vel Principal

N.1 Differential +10V Impedéancia 300K ADC 16Bit

Entrada Analdgica Auxiliar

N.2 differential =10V Impedéancia 300KQ ADC 10Bit

Saida Analogica

N2 £10V Corrente max 3mA

Saida Requlada +10V DC

Corrente max 15mA

Saida Regulada +24V DC

Corrente max 50mA

RS232 Standard

RS485 Modbus protocol

CANBUS optoisolada ; profile: DS301, DSP401, DSP402
Profibus-Dp optoisolada ;

Entrada em Frequéncia - Ref. Velocidade

Type line-driver 5V Freq. Max 500KHz

Entrada em Frequéncia - Feddback Vel

Type line-driver 5V Freq. Max 500KHz

Saida de Simulacao de Encoder

Type line-driver 5V (optional line-driver 5-24V DC)

Saida a Relé - Drive OK

Corrente 1A

Speed Feedback

Resolver 2 polos - 14 bits para Speed entre
1000rpm e 4500 rpm, 16 bits para Speed
inferior a 1000 rpm e 12 bits para Speed
acima de 4500 rpm.
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2- Configuracgao no Software ACCORD
2.1 Como entrar ON Line com o Drive

Obs.: A alimentacao Trifasica néo precisa estar ligada para que possamos fazer a comunicacao
com o Drive. E necessario somente a ligacdo 220VAC Auxiliar conforme esquema abaixo:
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Para fazer a comunicacao com o Drive AD ATIVA é necessatrio ter:
e Cabo de Programacao Drive AD Cod Cabo Prog DGM2
e Conversor RS232/RS485 Ativa Cod S485AT
e Software de Configuracdo Ativa ACCORD 7.04

http://www.ativa-automacao.com.br/dlc/Setup Accord Ativa 7.04.exe

Conversor

CABO

RS485 RS232 [Jamtssasmmanitne

Conector J3
(DB15 VGA Femea)

Uma vez o Software Accord instalado e o Notebook connectado ao Drive seguindo o diagrama de
coneccao da imagem acima faz-se necessario verificar no Drive os parametros de:

e Velocidade (Baud Rate Modbus)
e Paridade (Parity Check)

e Numero de N6 (Modbus Drive Address)


http://www.ativa-automacao.com.br/dlc/Setup_Accord_Ativa_7.04.exe
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Para verificar e/ou configurar os parametros do Drive é necessario clicar simultaneamente em ESC e
ENTER até aparecer uma letra no Diplay. Entdo, através das teclas UP e DOWN devemos alcancar a
letra S.

Abaixo os pardmetros que devem ser consultados pelo Display:

S.7100 | MODBUS Drive address 1-247
S.7101 | MODBUS parity check 0= no parity: 1= even; 2= odd
$.7102 | Baud rate MODBUS | 9600, 14400, 19200, 38400, 57600

Exemplo:

Para chegarmos a visualiza¢éo do parametro S.7100, devemos clicar simultaneamente as teclas ESC e
ENTER até que uma letra apareca no centro do Display.

e A partir dai, com as teclas UP e DOWN alcanga-se a Letra S. Clicamos na Tecla ENTER, ent&o vai
aparecer S1.

e Com atecla UP saimos do 1 e vamos até o nimero 7, feito isso teclamos ENTER e o display ficara
S7.

e Clicamos maus um ENTER e entédo temos S70. Clicando uma vez na tecla Up, vamos pro nimero
1, ficando S71. Se clicarmos ENTER mais uma vez, teremos entdo S710 e mais 1 ENTER e ent&o
S7100. Enfim chegamos num parametro desejado e se dermos mais um ENTER, serd mostrado o
valor desse parametro.

Ex: S7100=1

Obs.: Devemos proceder da mesma forma para sabermos o valor dos para@metros S7101 e S7102.

Uma vez, conhecido tais informacgdes, entdo deveremos compatibilizar no software ACCORD, conforme
seguem imagens.
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Software Accord:

Existe um icone de uma Caixa de ferramenta que é o local onde devemos compatibilizar
as informacg0Oes levantadas pelo display do Drive (Baud Rate, Address, Parity).

W vesonTorge R

File Commands Print About Language

&

‘ &% Load Default (™ Resolver Tun.

‘ ‘ B} Open Def.| EBjload | [Z save
~Data Monito ~Drive Data
Vel. [rpm] | — - # Data Monitor D .
ata Monitor
Cur. [A] — | {4 Motor Data
Pos| —| —||| 25 Control Set
~Inpu =¥ Speed & Poyer OnfOff € Position Revolutions
I.D o ....... Maln Sp,e,e,d
L1 — - Aux Speed _
1.2l — ________ n, Ramps © Speed C Revolution Offset
!.? _ - .E Emergencyr

Set Serial Bort Py (-

-PC-Master CDM”FDME ——

Serial Port Ii,
. Far'rtyr bit | Even ~|| s700

Baud Rate | 57600 = | s7i02
Address

ISlave Address |1 'I 57101
']l Close |
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Uma vez compatibilizado as informagdes no Software ACCORD com as levantadas no Drive, € sO

selecionar o icone ﬁ

ﬂ Main - Version: 7.
File Commands Print About Language

| & Load Default | (" Resolver Tun.

| @B} Open Def.| 2B} Load B} Save

~Data Monito Menu ~Drive Data
Vel. [rpm] | ||| @ Data Monitor D ;
ata Monitor
Cur. [A] — 1'!|. Motor Data
Pos. -8 Control Set
~Inpu & V Speed & Poyer On/Off © Position Revolutions
Lol — 85 Main Speed
L[ — HLTE
T - g Rampp;eed € Speed € Revolution Offset
.34 — -5 Emergency

Entéo as informacdes do Drive serdo atualizadas no Software.



