FICHA TECNICA
ADW-100-2-MB

1 — Descricao:

Servo Drive ADW, Alimentagao monofasica de 220 VAC — Corrente Nominal 5.5A.
Protocolo Modbus através do conector RJ45 (RS485).

2 — Caracteristicas Técnicas:

Protecao contra curto-circuito entre as fases UVW e Terra;

Possibilidade de conexdo com Encoder Incremental ou Encoder Absoluto;
Parametros editados ou mostrados pelo display de 5 digitos;

Software de Parametrizagao Windows — AtivaMotion Studio (free);
Sincronismo automatico do Motor/Encoder e autoajuste do motor;
Resistor de Frenagem integrado.

3 — Fungoes de Prevencgao:

Sobretensao, subtensao, sobrecorrente, sobrecarga, erro de leitura do encoder, erro de desvio de
posicao, alarme de freio, velocidade excessiva entre outros.

4 — Tipos de Controle:

+ Controle de Velocidade (Analdgico, Entradas Digitais);
* Controle de Torque (Via comando Analdgico, Entradas Digitais);
* Controle de Posicao (Pulso direcao, Tabela de posicoes).
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5 — Caracteristicas Elétricas:

5.1 — Caracteristicas Drive

FICHA TECNICA
ADW-100-2-MB

Unidade Descri¢ao
Cdédigo - ADW-100-2-MB
Alimentagdo AC Vac 220V (-15% ~ 10%) 50/60Hz
Corrente Nominal Arms 7
Corrente de Pico Arms 21
Poténcia de Saida Nominal W 1kW
Ventilagao forgada - Sim
Alimentagdo parte logica Vdc Via USB (apenas parametrizagdo)/ 220V
Resistor de frenagem - Integrado
5.2 Entradas e Saidas
Entradas Digitais PNP ou NPN 9 - programadas (SI1 ~ S19)
Saidas Digitais PNP ou NPN 6 - programadas (SO1 ~ SO6)
Entradas Analégicas |2 Entradas, -10~10Vdc , resisténcia 20kQ
Saida Analégica 1 Saida (-10V_~ +10V)
Entrada Rapida Pulso e Diregao (+5Vdc ou 24Vdc)
Feedback Motor Encoder Incremental 17 Bits ou Encoder Absoluto 23 Bits
Saida de Repeticao Emulacédo Encoder ABZ Line Driver 5V - 500Khz / 24Vdc
Comunicacgdo via SW | Meio fisico Mini USB (CN3)

6 — Ligacgoes Fisicas:

6.1 Ligacao Fisica RJ45 — RS485 (IN / OUT) — Conectores CN4/CN5

Port Pin Signal
1,9 RDO+(RS485)
2, 10 RDO-(RS485)
3, 11
4, 12 TXD(RS232)
o 5, 13 RXD(RS232)
CN5
6, 14 | VCCSV(RS232)
.68 GND(RS232)
8, 16
PE
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Obs: Aligacdo em RS232 servira apenas para utilizacéo interna.

6.2 Ligacao Fisica (Encoder Incremental) — Conector CN2

Port

Pin

Signal

CN2

VCC5V

GND

BAT+

BAT-

SD+

S| n| e W |

SD-

PE

7 — Diagrama de interligagao:

| phase
2MVAC

5

Chrewit
braker

(8]
Moise Filier Magersatic
comiactor

COM_S1

12-24Vde

I ! | ALm 33

| i ﬂl e |34

CoM_%0 |31

| - qimﬁr‘r#

J;

LM+

Q

BREOFF.

lls B
AT
l}l‘l‘*{

Encoder signal oulput

-

Use twisted wire with
shiedd for encoder signal
— output

FLOV—10V, mse twisted
wire with shield for
speed analog signal inpat

FLOV—10V,  ase twisted
wire with shield for torque
analog signal input



FICHA TECNICA
ADW-100-2-MB




