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1- Objetivo

Apresentacao das ligagdes fisicas das Entradas e Saidas Digitais do Drive ADW, modelos
até 2KW.

Modelos compreendidos:

ADE-040-2-MB DRIVE 0,40KW - 220VAC - MODBUS
ADE-075-2-MB DRIVE 0,75KW - 220VAC - MODBUS
ADE-100-2-MB DRIVE-1,0KW - 220VAC - MODBUS
ADE-200-2-MB DRIVE 2,0KW - 220VAC - MODBUS

2- Conectando as Entradas Digitais

Amplitude de Sinal: 24 Vdc

Entradas Digitais: 9 (SI1 ~SI9)

ENTRADAS CONECTOR DB44
DIGITAIS (PINOS)

SI1 (Entrada Digital 1) 2
SI2 (Entrada Digital 2) 7
SI3 (Entrada Digital 3) 8
Sl4 (Entrada Digital 4) 9
SI5 (Entrada Digital 5) 10
SI6 (Entrada Digital 6) 11
SI7 (Entrada Digital 7) 12
SI8 (Entrada Digital 8) 13
SI9 (Entrada Digital 9) 14

COMUM (COM_SI) 1
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Conexao PNP - “0” (zero) Volts conectado ao comum das Entradas Digitais.
Pino 1 & Comum das Entradas Digitiais. Na Configuracdo PNP, ele devera receber o sinal negativo
da fonte de 24Vdc.

Logo, todos os pinos referentes as Entradas Digitais (conforme tabela acima) deverao receber o sinal
+24V.

Na imagem abaixo representamos a ligagdo PNP no Drive recebdendo a ativagao da Entrada
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Conexao NPN - +24V conectado ao comum das Entradas Digitais.
Pino 1 > Comum das Entradas Digitiais. Na Configuragdo NPN, ele devera receber o sinal positivo
da fonte de 24Vdc.

Logo, todos os pinos referentes as Entradas Digitais (conforme tabela acima) deverao receber o sinal
OV (zero Volts).

Na imagem abaixo representamos a ligagao NPN no Drive recebdendo a ativagao da Entrada
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3- Conectando as Saidas Digitais

Amplitude de Sinal: Saida em Coletor Aberto. Significa que a Saida tem nivel de sinal flutuante
referente ao GND.

Saidas Digitais: 6 (SO1 ~ SO6), sendo as 4 primeiras em Coletor Aberto (SO+1, SO+2, SO+3 e
SO+4) e as outras duas (SO5-/SO5+ e SO6-/SO6+) sao diferenciais.

SAIDAS CONECTOR DB44
DIGITAIS (PINOS)
SO1+ 33
SO2+ 32
SO3+ 34
S04+ 35
SO5+ 18
SO5- 19
SO6+ 20
SO6- 21
CcoOM_SO 31
Utilizando Relé externo.
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0V COM_SO deve ser conectado ao
negativo da Fonte de 24Vdc

Na imagem acima, SO1 esta representando qualquer uma das Saidas Digitais (SO1 ~ S0O4).
COM_SO ¢ a representagao do sinal 0Vdc (pino 31).
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4- Configuracao das Entradas ou Saidas Digitais pelo
Software

Todas os pontos digitais (Entradas e Saidas) do Drive possuem uma lista de fungbes onde se deve
selecionar a mais adequada a aplicagao.

Além da selecdo de uma determinada fungao para cada Entrada ou Saida Digital, é possivel ativar o
nivel légico que a Entrada ou a Saida devam se orientar quanto ao funcionamento.

Normal Open ou Normal Closed — Ou seja, qual a condigdo inicial da entrada ou da Saida ?
Normalmente aberta(o) ou normalmente fechada(o).

Também, na mesma tela de configuracédo, conseguimos monitorar o status tanto das Entardas como
das Saidas através da visualizagao “Status” na ultima coluna. No exemplo abaixo a Entrada 3 esta
ligada (ON).

Exemplo — Entrada Digital

Na configuragao abaixo, temos:

DI1 — Servo On Input (SRV-ON): Habilitagdo do Drive e torque no motor;

DI2 — Sem fungao definida;

DI3 — Trigger the PR Path input — PR(CTRG): Start Position

DI4 — Trigger homming process input — PR(Home): Inciia busca do sensor Home
DI5 — Homming detection input — PR(ORG): ligacdo do sensor Home

DI6 — Path 0 — PR(ADDO): Bit O para selegédo das Posi¢des da Tabela

DI7 — Path 1 — PR(ADD1): Bit 1 para selegéo das Posi¢coes da Tabela
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Exemplo — Saida Digital

Na configuracao abaixo, temos:

DO1 — Alarm Output: Se o Drive presenciar algum alarme, ativara essa saida.

D02 — Positioning complete ouput (NP1): Essa saida sera ativada, toda vez que o motor chegar na

possicao desejada.
DO3 — Path in Place (PROK): Um posicao da tabela foi executada 100%
DO4 — HOME-OK (HOME-OK): Motor Referenciado.

System Funtions  Language Tools About
nEeBe ok a
= ELP_*2000Z 10 Setting
] ﬂ Setup Wizard
| - ) Input _Output |
:ﬁ Configuration Pin Funtion Polarity Status
&a Control Mode = Il Axis
LT current Loop [ Prd. 10 output selection DO1 [1]Alarm output(ALARM) O:Nermally O.. 1:0N
EAPrd.11 output selection DO2 [4]Positioning complete output(INP1) O:Nermally O.. 0:0FF
: @: Motor Config EAPr4.12 output selection D03 [21)Path in Place(PROK) 0:Normally O.. 0:0FF
~{®) Brake Config [ Pr4.13 output selection D04 [22JHOME-OK(HOME-0K) 0:Normally O.. G:OFF
H Limits [ Pr4. 14 output selection DO5 [0]Output Invalid(-) O:Normally O.. 0:0FF
m rom— [ Prd.15 output selection DOG [0]0utput Invalid(-) O:Normally O.. 0:OFF

2 "‘u’)f,? Electronic Gear Ratio

f- ) 10 setting

EE] Position Loop

ES] velocity Loop

B/ parameters List
Performance Adjustment

Motion

[ R R e e o

--&3 Running
*
wr

Monitor

Cancel

finalidades sendo aquelas a que se destinam, sem prévia autorizago.

As informagdes contidas neste documento sio propriedade da ATIVA AUTOMACAO, sendo vetada a reprodugio ou utilizagdo para outras




